BU - Boitiers de roulements pour vis & rouleaux

Palier
standard

BUI/2/3/4/5/6/6L/7]/7L
BU 8/8L/9/9XL

Dimensions d’extrémités vis

Boitiers BU
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lBU - Boitiers de roulements pour vis & rouleaux
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DIMENSIONS CHARGES

=
=

des roulements

Capacités™ - Sens de 'effort
5555888 S e o s e T
BU | I+ 1 12| 47 | 77 | 47 | 66 | Il | 63 | 22 | 42 | 25 | 12|10 ] 2 8 | 40 | 27 130 137 130 137 15
BU| 2 |+ 7 | 60 | 92 | 57 [ 66 | Il | 76 | 28 | 46 | 32 | 12 | IS 2 10| 44 | 32 249 27,7 249 27,7 22
I +3 24,6 300 53,0 90,0
BU| 3 2+2 120 | 60 | 92 | 58 | 9 4 | 74 | 38|77 160 | 15|27 | 2 |2 | 74 | 32 399 60,0 399 60,0 27
3+1 530 90,0 24,6 300
[+3 49,1 608 1060 | 1823
BU| 4 2+2 | 25 | 80 | 122 | 74 | |l [7 1100 | 45 | 8 | 68 | 19 | 33 3 20 | 86 | 44 79,8 121,55 | 798 21,5 | 38
3+ 1 1060 | 1823 | 491 608
I+3 754 1058 | 1628 | 3173
BU| 5 2+2 | 35 [ 100 | 144 94 | I3 | 19 | 120 | 58 | 10| 82 | 25 | 42 | 5 22 1106 | 54 | 1226 | 2115 | 1226 | 2115 | 65
3+ 1 1628 | 3173 | 754 1058
I +3 31,6 | 1923 | 2839 | 5769
6 2+2 140 | 985 136 2138 | 3846 | 2138 | 3846
2 3+ 2839 | 5769 | 1316 | 1923
2 BU [+4 1 50 | 130 [ 177 | 128 | I3 | 19 | 152 | 75 36 | 52 | Il | 25 67 | 1316 | 1923 | 3472 | 7692 | 110
E,(]E') Al 2+3 167 | 1255 " 2138 | 3846 | 2839 | 5769
8 3+2 2839 | 5769 | 2138 | 3846
4+ | 3472 | 7692 | 1316 | 1923
I +3 1930 | 3154 | 4164 | 9462
7 2+2 180 | 1335 175 3135 | 6308 | 3135 | 6308
3+ 4164 | 9462 | 1930 | 3154
BU [+4 | 65 | 170 | 230 | 164 | 17 | 25 | 198 | 105 401 50 | 11| 32 87 | 1930 | 3154 | 5093 | 12615 | 200
2+3 3135 | 6308 | 4164 | 9462
7L 213 | 1665 208
3+2 4164 | 9462 | 3135 | 6308
4+ | 5093 | 12615 | 1930 | 3154

*Voir types de montages et légende, page 64.

Termes utilisés dans le tableau
Ca Capacité de charge dynamique Mv Couple de serrage écrou
C0a Capacité de charge statique de précision
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lBU - Boitiers de roulements pour vis & rouleaux

L6_ L1 D5 - JS13

L3 L2 D4 - JS13
L5 | L4

d1-H7

D3
D7
D1-h7

L7

DIMENSIONS CHARGES

des roulements

E|lE|E|E|E|E|E|E|E|E|E|E|IE|E|lE|E
E|lE|E|E|E|E| E|E|E E | E|E| E|E| E|E
Capacités* - Sens de I’effort
2 2 2 LI | L2 | L3 | L4 L5 | L6 L7 5
D4 D6 | D7 Cal ‘COaI‘CaZ‘COaZ Mv
I +3 3158 596,2 6814 | 17885
8 2+2 235 | 179 229 5130 | 11923 ] 5130 | 11923
34 6814 | 17885 3158 596,2
BU I+4 1 90 | 220|292 | 215 | 22 32 1252 | 130 48 94 I3 38 [15] 3158 596,2 8334 | 23846 300
2+3 5130 | 11923 ] 6814 | 17885
8L 278 | 222 272
342 6814 | 17885 5130 | 11923
4+ | 8334 23846 | 3158 | 596,22
I +3 3754 7577 8101 22731
9 2+2 253 | 195 245 6099 | 15154 ] 6099 | 15154
3+ | 810,1 22731 | 3754 | 7577
I +5 3754 | 7577 |1 1583 |37885
BU 100 | 250 | 330 | 240 | 25 38 | 285 | 140 50 | 109 | 14 38 130 400
2+4 6099 | 15154 9908 |30308
9XL| 3+3 347 | 289 339 810,1 |22731 ] 810,1 |2273,1
442 990,8 30308 | 6099 | I5154
ER | 158337885 | 3754 | 7577

*Voir types de montages et 1égende, page 64.
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Termes utilisés dans le tableau
Ca Capacité de charge dynamique Mv Couple de serrage écrou
C0a Capacité de charge statique de précision
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Dimensions d’extrémités vis
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DIMENSIONS EXTREMITE VIS

€| E| E| E
E| E| E&| &

cl
BU | 12 10 17 51 10 5 71 MI2x | 05 07 1,5 04x02 04x03 16 [,5 3 1,8 [,6-335
BU 2 17 IS | 23 66 2| 5 96 MI7 x | 0,5 0,7 1,5 06x02 06x02 25 2 5 3 2-425
BU 3 20 17 1 27 98 22 7 138 M20 x | 05 0,7 1,5 06x02 06x02 32 3 5 3 2-425
BU 4 25 | 20 | 34 |11 24 7 156 M25 x 1,5 0,5 | 25 06x02 06x02 40 25 6 35 25-53
BU 5 35 | 30 | 45 134 26 10 189 M35 x 1,5 | | 25 06x02 06x02 45 25 8 4 3,15-67
6 |68 233
BU 50 | 40 | 62 30 12 M50 x I,5 | | 25 08x03 08x03 56 A 12 5 315-67
6L 195 260
7 215 315
BU 65 | 60 | 78 37 18 M65 x 2 I,5 4 | x04 1,6 x0,3 90 3 18 7 4-85
7L 248 348
8 275 395
BU 90 | 85 | 108 43 25 M90 x 2 [,5 4 1,6 x0,3 1,6 x0,3 100 8 25 9 63-132
8L 318 438
9 293 433
BU 100 | 95 | 120 43 25 M100 x 2 1,5 4 1,6 x03 1,6 x0,3 125 7 25 9 63-132
9XL 387 527
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*Tolérance suivant norme DIN 6885-1
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Boitiers de roulements pour vis a rouleaux satellites - Types de montages disponibles en standard
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Durée de vie nominale des paliers de roulements chargés axialement :

(Cﬂ—g Respectivement (L = —i2  [h]
Lip = (%) [tours] | Respectiveme h = 60
| S A —

Durée de vie nominale des roulements préchargés :

Pour les paliers préchargés ou fonctionnant dans les deux directions axiales, on calcule la durée de vie du palier a partir des charges
axiales moyennes F., (considérant la précharge) et de la capacité de charge dynamique de chaque sous-ensemble de roulements®,
On obtient avec les deux valeurs de durée de vie Lyq(y) et Lyg() (en tours) la durée de vie globale du palier préchargé.

3 3
C C, = s —9{1
(me = 2 ) .10¢ [toursﬂ ﬁ.mm = (=22} .10° [tours] ﬁ-m = (me 10/, 4 Liocay m/q) Y [towrs]
L Finag1) ) Fina(z)

% A

* Un palier comprend toujours deux sous-ensembles de roulements. Un sous-ensemble comprend des roulements ayant le méme sens de montage.
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